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Robot Cardatore E Siliconatore

CADG6 e SIL6 rappresentano la tecnologia Robot System Automation per I'automazione
delle operazioni di cardatura ed applicazione distaccante.

[l Cardatore Robot System Automation, integra una testa di cardatura completa di bocchet-
ta di aspirazione e set di puntatori laser.

Il Siliconatore integra un utensile di spruzzo, che e compatibile con tutte le tipologia di agen-
ti distaccanti disponibili sul mercato. Abbiamo a disposizione sia soluzioni elettrostatiche,
che tradizionali.

In entrambi i casi il tutto elegantemente integrato sul robot.

I ciclo di lavoro e direttamente configurabile dall’'utente che, mediante un PC, modifica e
controlla i programmi di cardatura e di siliconatura, nonché gestire I'intero impianto robo-
tizzato.

SPECIFICA TECNICA TECHNICAL SPECIFIC

Alim. Elettrica 380V Power supply
Potenza installata 7kW Power Consumption
Cons. Aria 6-10Bar Air Compressed Cons.
compressa
Dimensioni 1500x1500x1980 Dimensions
Dim. Imballo 1750x1750x2100 Packaging Dim
Massa (netto) 800 kg Weight (Net)
Massa (lordo) 900 kg Weight (Gross)

CADG6 and SIL6 represnt Robot Sustem Automation technology to robotize roughing and
releasing agent operation.

The roughing robot, integrate a tool completed of suction system and laser pointer useful
for program creation.

The releasing agent integrates a nozzle sprayer, fully compatible with all kind of releasing
agent availble on the market. We have differnt spraying technology, like electrostatic or
traditional.

The operating cycle, is directly configurable from operator. Using a simple interface PC ba-
sed he is able to modify roughing and releasing agent, further than manage globally the
plant



